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Détecteur du mouvement extérieur sans fil JA-89P 
 
Le détecteur du mouvement sans fil PIR JA-89P est destiné à l’indication de 
la perturbation du milieu extérieur par un homme. Il s’agit d’un détecteur à 
deux zones de la firme Optex, complété par un émetteur compatible avec les 
systèmes JA-80 OASiS.  L’alimentation du détecteur et de l’émetteur 
s'effectue par une batterie de lithium. Un grand avantage représente le fait 
que l’alimentation est commune et que le signal de basse tension des 
batteries est transféré de manière standard à la centrale EZS.  Le détecteur 
est équipé de deux contacts TAMPER (avant et arrière), qui signale 
immédiatement l’ouverture du détecteur ou l’arrachement éventuel du 
support. Du point de vue de la centrale Jablotron, il s’agit donc d’un détecteur 
classique avec toutes les caractéristiques que ce système utilise. Le 
détecteur réalise un test automatique et signale son état par une 
transmission de contrôle au système.  
 
 

Montage du détecteur 
 

Lors de la sélection de l’endroit pour l’installation, il faut respecter les points 
suivants : 
1. le détecteur doit être monté dans la position verticale (de telle manière 

que le niveau de détection supérieur soit parallèle à la surface 
surveillée) 

2. le détecteur doit être placé en hauteur de 0,8 – 1,2 m  
3. la meilleure détection du mouvement est lors du croisement des zones 

de détection 
4. dans le champ visuel du détecteur aucun objet en mouvement ne 

doivent pas se apparaître (arbustes, arbres, herbe élevée etc.), évitez 
l’action directe des sources de lumière (soleil reflété) 

3.1.1. 3.

0,8
1,2 m

 
Procédé : 
1. dévissez entièrement la vis de sécurité placée en bas dans le capot 

supérieur du détecteur et enlevez le capot supérieur 
2. dévissez deux vis qui tiennent la partie optique complète du détecteur 

et enlevez-la en la basculant vers l’avant 
3. débranchez le câble du tamper arrière 
4. le détecteur peut être fixé sur un support plat à l'aide de deux orifices 

non comprimés, éventuellement quatre orifices comprimés dans les 
coins de la pièce plastique arrière 

5. à l’aide d’un gabarit joint, repérez les points pour la fixation du 
détecteur également pour la fixation de l'aimant du tamper arrière 

6. une autre alternative pour la fixation est le montage sur un montant (Ø 
43 – 48 mm) à l’aide des étriers livrés.  Pour cette fixation, il est 
impossible de déterminer le contact de protection arrière tamper contre 
un arrachement (l’entrée tamper sur l’émetteur doit être raccordée par 
une interconnexion) 

7. après la fixation de la partie plastique inférieure, insérez le connecteur 
du TAMPER 
arrière dans 
la borne TMP 
IN 

 

Avertissement: 
Ne touchez pas 
les surfaces de 
détection des 
détecteurs lors de 
la manipulation. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Mise en marche du détecteur et son attribution au 
système 
 

L’émetteur du signal pour la communication sans fil est placé en bas sous 
une partie optique du détecteur. Avant l’insertion de la batterie dans 
l’émetteur, consultez tout d’abord le manuel d’installation de l’unité de 
réception (de la centrale). Utilisez impérativement les batteries en lithium AA 
3,6 V. La position correcte de la batterie est indiquée dans le support. Après 
l’insertion de la batterie, l’émetteur envoie un signal, par lequel il se connecte 
à la centrale (la centrale doit être dans le régime de configuration).  Par 
l’interrupteur n0 2 paramétrez la réaction du système au mouvement détecté 
(ON = immédiate ou OFF = tardive). Laissez l’interrupteur n0 1 en position 
OFF. 
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Vue sur l’émetteur du détecteur JA-89P 
 
Paramétrage de la partie optique du détecteur 
 

La partie optique du détecteur contient deux capteurs PIR avec la 
logique AND. Ceux-ci détectent le mouvement dans l’espace dans 
deux niveaux, alors que le champ visuel du capteur inférieur est 
réglable dans une vaste étendue. Le signal d’alarme se déclenchera 
s'il y a une intersection simultanée des deux niveaux de détection. A 
l’aide d’une poignée mobile, ajustez l’inclinaison du niveau de 
détection inférieur suivant la figure ci-dessous. 

 
les valeurs de la figure sont exprimées encore dans le tableau: 
 

position 
Portée maximale du niveau de détection 

inférieur 
Valeur moyenne Voir l’avertissement: 

A 10 m   8,0 à 12,0 m 
B 8 m   6,0 à  10,0 m 
C 5 m 4,0 à  5,5 m 
D 2 m 1,5  à  2,5m 

 

Avertissement : la portée maximale du niveau de détection 
inférieur dépend des conditions de températures environnantes 
et peut varier dans cette étendue. Ce fait doit être respecté lors de 
l’ajustement de l’étendue de la zone surveillée. 

zone surveillée

valeur moyenne A,B,C,D

zone non surveillée
tolérance  

Partie optique du détecteur

Capot supérieur

Vis de sécurité

Partie portative 
du détecteur

Elément d'ajustement

Connexion du tamper arrière
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Le champ visuel du détecteur est 90°. Il est possible de l’orienter suivant le 
pas de 15°. Effectuez l’orientation en tournant la pièce plastique du détecteur. 
Les différents pas sont déterminés. La lentille du détecteur est conçu pour 
toute l’étendue de 180° -il n’est pas nécessaire de la manipuler. 
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Avec le détecteur, on fournit les bandes de camouflage autocollantes qui 
peuvent être utilisées pour la limitation du champ visuel (camouflage de 
lieux problématiques). Les bandes sont collées sur la lentilles du côté 
intérieur sur le segment approprié. 
 

La sensibilité du détecteur est ajustée dans trois degrés par 
l’interrupteur sous le capteur supérieur– indiqué par des lettres :  
 

L low – sensibilité basse pour les mauvaises conditions 
M middle – sensibilité moyenne 
H hight – sensibilité élevée de la détection   

 

D’autres paramètres du détecteur peuvent être réglés à l’aide de 
l’interrupteur :  
 

 
LED éteint LED allumé 
 120 s 5 s … régime d’économie 
 4x 2x lecteur d’impulsions 

 
 

L'allumage du LED sert au test de la fonction du détecteur – couverture de 
l’espace. Le détecteur envoie toujours les informations à la centrale   – 
dans le fonctionnement standard éteignez LED en raison d’économie de 
batteries. 
Le régime d’économie est similaire à celui du détecteur JA-80P, après 
l’activation et l’envoi de l’information vers la centrale, le détecteur est 
indifférent après une période sélectionnée au mouvement dans la zone 
visuel. 
Par l'ajustement du lecteur, on configure le filtre par rapport aux impulsions 
du détecteur. Il faut 2 ou 4 agitations du milieu (bien sûr que simultanément 
des deux détecteurs) afin que l’information soit envoyée vers la centrale. 
 

Essai de fonctionnement  
 

A l’aide de l’interrupteur allumez  le voyant LED, ajustez le régime 
d’économie à 5s et fermez le détecteur. Testez l’ajustement correct de la 
zone surveillée et l’indifférence du détecteur au mouvement hormis la zone 
surveillée. Respectez la variation possible de la distance de détection en 
fonction du changement de conditions.   
Chaque mouvement est indiqué par l’allumage du voyant LED et l’envoi de 
l’information vers la centrale (5s régime d’économie).  
Après l’essai de la fonction correcte du détecteur, il est recommandé 
d’éteindre le voyant LED et d’ajuster le régime d’économie à 120s.  
 

Fonctionnement normal du détecteur 
 

L’information sur chaque activation du senseur est envoyée par un 
signal radio. En cas d’ouverture du détecteur ou d’arrachement du 
support, le signal de sabotage est transmis. Le détecteur émet 
régulièrement toutes les 9 minutes les signaux de contrôle qui servent 
à la centrale pour le contrôle de la présence et de la disponibilité de 
tous les éléments du système installé.  
 

Contrôle de l’état de la batterie et son remplacement 
 

Le détecteur contrôle automatiquement la batterie et si sa décharge 
s’approche, le récepteur du système informe du besoin du 
remplacement. Le détecteur est toujours fonctionnel. Le remplacement 
de la batterie doit survenir le plus rapidement possible (dans 1 
semaine). 
 

Avant le remplacement de la batterie, le récepteur du signal 
(centrale) doit être en état dans lequel l’ouverture du détecteur est 
admissible. Utilisez uniquement la batterie de lithium 3,6 V AA. Après 
la fermeture du capot, le détecteur se mettra en état de 
fonctionnement normal. 
Note: si vous introduisez par erreur une batterie faible dans le 
détecteur, le lecteur ne commencera pas à travailler et cet état est 
signalé par un clignotement du voyant LED. Si la batterie est 
complètement déchargée, le lecteur ne réagit guère. 
 

Problèmes possibles et leur suppression 
 
problème Cause solution 

Le 
détecteur 
émet  
 la 
perturbation 
de la zone 
même si la 
zone 
demeure 
sans 
mouvement 

La zone inférieure de 
détection est paramétrée 
trop loin 

Modifiez le paramétrage de 
la zone de détection 

Le détecteur est exposé à 
la lumière directe ou 
réfléchie (soleil, phares 
des véhicules, …) 

Modifiez la position du 
détecteur, éliminez la 
surface reflétant ou 
diminuez-la en collant une 
partie de la lentille 

Objets en mouvement 
(arbustes, arbres, herbe 
élevée, linge suspendu, …) 

Eliminez les objets en 
mouvement ou diminuez 
les points problématiques 
en collant une partie de la 
lentille 

Le 
détecteur 
n’émet pas 
chaque 
perturbation 
de la zone 

La zone inférieure de 
détection est ajustée trop 
près du détecteur 

Augmentez l’ajustement de 
la zone de détection 

La sensibilité est ajustée à 
L 

Augmentez l’ajustement de 
la sensibilité 

Le régime d’économie du 
détecteur 

Pour le test ajustez à 5 s 

Le 
détecteur 
ne réagit pa 
s du tout à 
la 
perturbation 
de la zone 

La tension de la batterie 
n’est pas correcte 

Remplacez la batterie 

LED ne signale pas le 
mouvement 

Indication arrêtée 

LED signale le mouvement 
mais la centrale ne réagit 
pas 

La centrale hors la portée 
du signal RF 

 

80

1
9

8

108

 
dimensions du détecteur 

 
Paramètres techniques 
 

Alimentation Batterie en lithium type LS(T)14500 (3,6V AA) 
Durée de vie moyenne de la batterie environ 3 ans (régime d’économie 
120s) 
Fréquence de travail 868 MHz 
Portée – distance de la centrale jusqu’à 300 m à visibilité directe 
 
Paramètres du détecteur Optex VX 402R 
Caractéristique de détection 10 m / 90° ; 14 segments 
Hauteur de montage du détecteur 0,8 – 1,2 m 
Vitesse du mouvement de l’objet 0,3 – 1,5 ms-1 
Temporisateur pour l'économie de la batterie option 5 s ou 120 s 
 

Classe du milieu.   IV  selon EN 50131-1 
Degré de protection  2  selon   EN 50131-1 
Etendue de températures de travail -20°C à +50°C 
Couverture du détecteur IP54 
Humidité relative max. du milieu  95% 
Dimensions  198 x 80 x 108 mm 
 

Conditions d’exploitation                               ČTÚ VO-R/10/03.2007-4 
Protection selon EN 50131-1, CLCITS 50131-2-2, EN 50131-5-3 degré 2 
  

JABLOTRON ALARMS a.s. déclare par la présente que JA-
89P est conforme à la législation d’harmonisation idoine de 
l’Union : Directives N° : 2014/53/EU, 2014/35/EU, 2014/30/EU, 
2011/65/EU. L’original de la déclaration de conformité se trouve 
sur www.jablotron.com - Section téléchargements. 

 
Note: Quoique ce produit ne contienne aucune matière nocive, 
après la fin de sa durée de vie, ne le jetez pas dans les 
déchets, mais il est recommandé de le remettre au vendeur ou 
directement au fabricant   
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